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ENERGETIC STANDARDS

PRZEKAZNIK
PRADOWO-CZASOWY DC
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ZASTOSOWANIE.

Przekaznik RJT-1 przeznaczony jest do stosowania w obwodach automatyki
i zabezpieczen jako element monitorowania wartosci oraz kierunku pradu
z programowanym czasem zwtoki zadziatania i programowalng gtebokoscig histerezy
(warto$¢ bezwzgledna rdznicy pradu stanu pobudzenia i prgdu powrotu). Przystosowany
jest do wspotpracy z szeroka gamg bocznikdw o prgdzie nominalnym z zakresu 0.6 A +
600 A i napieciu nominalnym 50 mV + 150 mV. Przekaznik posiada mozliwos¢ wyboru
nastepujgcych rodzajéw pracy:
1. POD-PRD - zadziatanie po wykryciu obnizenia kontrolowanego pradu ponizej
zadanej wartosci (zabezpieczenie podpradowe zwtoczne)
2. NAD-PRD - zadziatanie po wykryciu przekroczenia kontrolowanego prgdu powyzej
zadanej wartosci (zabezpieczenie nadpragdowe zwtoczne)
3. KPW - zadziatanie gdy wartos¢ kontrolowanego prgdu miesci sie wewnatrz
ustalonego przedziatu (zabezpieczenie wewnatrz-przedziatowe zwtoczne)
4. KPZ - zadziatanie gdy wartos¢ kontrolowanego prgdu wykracza poza ustalony
przedziat (zabezpieczenie zewnatrz-przedziatowe zwtoczne)
W kazdym z podanych rodzajow pracy mozliwy jest wybdr dziatania
z uwzglednieniem kierunku przeptywu pradu.

BUDOWA.

Przekaznik typu RJT-1 posiada izolowane wejscie pomiarowe i kontroluje wartosc
pragdu statego DC poprzez pomiar spadku napiecia na wspotpracujgcym z nim boczniku
pomiarowym. Detektor poziomu sprawdza wartos¢ mierzonego pradu, a ukfad sterowania
realizuje zaprogramowane funkcje na podstawie informaciji z detektora oraz stanu wejscia
blokady. Przekaznik posiada jeden zestyk przetgczny bezzwtoczny przekaznika
pobudzenia (PP), dwa zestyki przetagczne z programowo nastawiang zwiokg czasowg
przekaznika wykonawczego (PW), jeden zestyk przetgczny przekaznika sygnalizujgcego
awarie wewnetrzng lub brak zasilania pomocniczego (PA) oraz jeden zestyk zwierny
przekaznika sygnalizujgcego aktywowanie blokady (PB). Przekaznik RJT-1 zmontowany
jest w obudowie o wymiarach 77 x 100 x 110 mm, z 28 wyprowadzeniami w postaci 2
wtykow, dostosowanych do montazu w typowych gniazdach GZ-14 (montaz na ptycie),
GZ14U (montaz na szynie 35mm) i GZ14Z - montaz w kasecie R8614Z. Szkic wymiarowy
przekaznika przedstawiono na rys. 15.

Na ptycie czotowej znajduje sie wyswietlacz ciektokrystaliczny umozliwiajgcy odczyt
stanu pracy i wpisang konfiguracje nastawien:

Wybrany rodzaj pracy \_Nastawiony prég dziatania
INAD|Jr=28.5A

1z=0.50s__J| 101=19.2A B
Nastawiona zwioka czasowa ~ Wartos¢ kontrolowanego pradu

Do komunikacji z uzytkownikiem stuzy pieé¢ przyciskdw umozliwiajgcych:

Podglad nastaw (dostepne w trybie PRACA)
Nastawa zgdanej wartosci (dostepne w trybie PROGRMOWANIE)

Powrd6t o jeden poziom (wyjscie)

Przejscie na kolejny poziom (zatwierdzenie)
Zatwierdzenie nastawy (dostepne w trybie PROGRMOWANIE)

§ioo

Kasowanie (potwierdzenie dziatania)




Na ptycie czotowej znajdujg sie cztery diody LED, ktérych znaczenie jest nastepujgce:

LED Wygaszona Swiatto ciggte Swiatto migowe
ZAS. RJT-1 nie jest zasilany RJT-1 jest zasilany
(zielona) napieciem pomocniczym napieciem pomocniczym
RJT-1 nie jest i nie byt
w stanie pobudzenia, RJT-1 nie jest w stanie

pobudzenia, ale przekaznik
PP byt pobudzony. Dioda

a przekaznik PP
O poBuDz. nie jest i nie byt
(zotta) w stanie zadziatania od POBUDZ. miga do momentu
momentu ostatniego skasowania lub zaniku
skasowania lub zaniku napiecia pomocniczego
napiecia pomocniczego
RJT-1 nie jest i nie byt
w stanie dziatania,

RJT-1 jest pobudzony,
a przekaznik PP
jest w stanie zadziatania

RJT-1 nie jest w stanie
pobudzenia, ale przekaznik

a przekaznik PW RJT-1 jest lub byt . : .
@ DZIALANE nie jest i nie byt pobudzony i zadziatat, PI\DAi/ogf gZ?fEAeNT;dnilinglg
(czerwona) w stanie zadziatania od a przekaznik PW :
momentu ostatniego jest w stanie zadziatania momentu skasowania lub

zaniku napiecia

skasowania lub zaniku pomocniczego

napiecia pomocniczego

(O BLOKADA RJT-1 nie RJT-1 jest zasilany
(z6tta) jest zablokowany i zablokowany

Schemat strukturalny przekaznika RJT-1 przedstawiono na rys. 1.

ZASADA DZIALANIA.

Z chwilg podania napigecia pomocniczego przekaznik jest gotowy do dziatania
i rozpoczyna prace zgodnie z ustawionym rodzajem pracy. Realizacje wszystkich o$miu
rodzajow pracy zapewnia niezaleznie nastawienie parametrow dziatania:

Dla rodzaju pracy POD-PRD - zabezpieczenie podprgdowe zwitoczne i NAD-PRD
- zabezpieczenie nadprgdowe zwioczne (zaréwno z kontrolg kierunku pradu jak i bez
kontroli) konfigurowane sg parametry:
prad rozruchu Jr (prad pobudzenia),
histereza Jh (gtebokosc¢ histerezy pradu),
czas zwtoki tz (zwtoka czasowa zadziatania),
tryb pracy PW (dziatanie przekaznika PW z podtrzymaniem ZP i bez podtrzymania BP),
filtr uSredniajgcy (eliminacja przypadkowych zaktécen),
Dla rodzaju pracy KPW - zabezpieczenie wewnatrz-przedziatowe zwioczne i KPZ
- zabezpieczenie zewnatrz-przedziatowe zwtoczne (zaréwno z kontrolg kierunku pradu jak
i bez kontroli) konfigurowane sg parametry:
proég gorny G (gorny prog pradu pobudzenia),
prég dolny D (dolny prog pradu pobudzenia),
histereza Jh (gtebokosc¢ histerezy pradu),
czas zwioki tz (zwtoka czasowa zadziatania),
tryb pracy PW (dziatanie przekaznika PW z podtrzymaniem ZP i bez podtrzymania BP),
filtr usredniajgcy (eliminacja przypadkowych zaktécen),
RJT-1 kontroluje warto$¢ prgdu statego DC poprzez pomiar spadku napiecia na
wspotpracujgcym z nim boczniku pomiarowym. Dla uzytego bocznika nalezy w opcjach
konfiguracji przekaznika ustawi¢ prgd nominalny bocznika (Jwn) oraz spadek napiecia na
boczniku (Ubn) dla prgdu nominalnego. Zmiana parametrow bocznika powoduje ustawienie
domysinych wartosci dla pozostatych parametréw dziatania na:

> Rodzaj pracy JNAD-PRD
» Prad rozruchowy: Jr = 0.8 Jwn
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Prog gorny: G = 1.2 Jwn

Prég dolny: D = 0.8 Jwn

Histereza: Jh = 1 A (dla Jwn — 60 + 600 A) Jh = 0.1 A (dla Jwn 6 — 59 A) Jh = 0.01 (dla Jwn —
0.6A +5.9A)

Czas zwiloki: 1z=0.5s

Tryb pracy PW: PW-BP

Filtr usredniajacy: ,\WYLACZONY”

W przypadku wykrycia przekroczenia zadanej wartosci pragdu pobudza sie
przekaznik PP, a dioda O&®oswz  Swieci Swiattem ciggtlym sygnalizujgc jego pobudzenie.
Réwnoczesnie rozpoczyna sie odmierzanie zadanej zwtoki czasowe;j.

VVV VVV

Kontrolowany prad osiggnat nastawiong warto$¢ pobudzenia
‘ Zarejestrowana wartos¢ kontrolowanego pragdu w momencie zadziatania przekaznika
Odliczanie wstecz zadanej zwioki czasowe;j (Wyswietlane wartosci pulsuja)

POD\[‘&Q:=—5.0PX poD[Jr=-5.0a] [Pob[ar=-5.0a

tz=150s JMJ-50A |  |=04s _JJJ-108A|  [z=150s IRJ-342A
Pobudzenie Dziatanie

W trakcie odmierzania symbol ,tz" zmieniony zostaje na ,t". Jednoczesnie na
biezgco podawana jest wartos¢ skuteczna pradu kontrolowanego (wejsciowego). W chwili
zadziatania zostajg one zapamietane i sg wyswietlane pulsujgco do momentu nacisniecia
przycisku EXB.

W kazdym z rodzajow pracy przekaznik PP podtrzymany jest tak dtugo, jak dtugo
trwa pobudzenie. Jezeli w trakcie odmierzania czasu ,tz" zaniklo pobudzenie dioda
Orosuz. przechodzi w stan Swiatta migowego, a przekaznik PP zostaje odwzbudzony.
Jezeli pobudzenie trwa diuzej od .t nastepuje zadziatanie przekaznika wykonawczego
PW i zapala sie dioda @pzaawe  Przekaznik wykonawczy PW moze pracowaé w dwoch
programowo wybieranych trybach pracy. Z podtrzymaniem lub bez podtrzymania. W trybie
pracy z podtrzymaniem PW-ZP po zadziataniu podtrzymywany jest az do momentu
skasowania przyciskiem B, w trybie pracy bez podtrzymania PW-BP przekaznik dziata
tylko tak dtugo jak dtugo trwa pobudzenie. Jezeli po zadziataniu przekaznika PW ustgpito
pobudzenie zaréwno dioda @czaave gk j dioda Orfewz  przechodzg w stan $wiecenia
Swiattem migowym. Taki stan trwa do momentu skasowania. Pobudzenie przekaznika
ustaje gdy kontrolowany prgd powréci do wartosci nie przekraczajgcej wartosci zadane;.
Réznica miedzy pradem stanu pobudzenia i prgdem powrotu (odwzbudzenia) okreslona
jest jako gtebokosc histerezy ,Jh” i nastawiana jest programowo.

Dodatkowo w dowolnym momencie istnieje mozliwos¢ zablokowania dziatania
przekaznika wykonawczego PW poprzez podanie napiecia na zaciski B3/B4 przekaznika.
Stan zablokowania sygnalizowany jest Swieceniem diody Ostooa

Przekaznik RJT-1 wyposazony jest w filtr usredniajgcy o programowo ustawiane;j
statej czasowej T, ktory pozwala na wyeliminowanie przypadkowego pobudzania od
zakiocen na kontrolowanym wejsciu o czasie krotszym od 0,5T. Wigczenie filtru
usredniajgcego powoduje, ze czas reakcji przekaznika na przekroczenie zadanej wartosci
wydtuza sie 0 0,5T £20 ms.



Zmiana rodzaju pracy powoduje ustawienie domysinych wartosci dla pozostatych
parametréow dziatania:

» Prad rozruchowy: Jr = 0.8 Jwn

» Prég géry: G = 1.2 Jwn

» Prég dolny: D = 0.8 Jwn

> Histereza: Jh = 1 A (dla Jw, — 60 + 600 A) Jh = 0.1 A (dla Jwn 6 + 59 A) Jh = 0.01 (dla Jwn —
0.6A-59A)

» Czas zwioki: tz=0.5s

» Tryb pracy PW: PW-BP

» Filtr usredniajgcy: ,WYLACZONY”

MOZLIWE RODZAJE PRACY.
IPOD-PRD - zabezpieczenie podpradowe zwfoczne bez kontroli kierunku pradu.

Przekaznik monitoruje warto$¢ pradu ptyngcego przez bocznik pomiarowy, pobudza
sie w przypadku wykrycia obnizenia kontrolowanego pradu (bez wzgledu na kierunek)
ponizej warto$ci zadanej, a zadziatanie nastepuje po okreslonej zwtoce czasowe;.
Informacja o wybranym rodzaju pracy, nastawionym pradzie pobudzenia Jr i zwloce
czasowej tz oraz aktualnej warto$ci kontrolowanego pradu pokazywana jest na biezgco na
wyswietlaczu.

Wybrany rodzaj pracy Nastawiony prég dziatania
IPOD|Jr=10.5A

tz=0.50s l 1JI=12.2A -
Nastawiona zwtoka czasowa Wartos¢ kontrolowanego pradu

Ponizszy wykres przedstawia algorytm dziatania przekaznika po wykryciu obnizenia
kontrolowanego pradu ponizej zadanej wartosci.

A
Jw= |J|
Jr+Jh |
Jr
Kontrolowany
prad
POBUDZENIE Przekaznik >
Dioda IO | N LA A | _III[I]_ i LR A AR AL A
DZIALANIE . — d
tryb PW-BP Przeke:n;k - . :
loaa

DZIALANIE [, o i i i ;
tryb PW-zp " 17ee2 ;
Dioda E : : . .
Kasowanie ET ﬂ ﬂ H ﬂ ﬂ >
Wejscie T i i i i
blokady ~ B3/B4 | | _ | >
BLOKADA PFZG@T >
Dioda

Rys. 2. Dziatanie przekaznika dla rodzaju pracy IPOD-PRD.



INAD-PRD - zabezpieczenie nadpradowe zwioczne bez kontroli kierunku pradu.

Przekaznik monitoruje warto$¢ prgdu ptyngcego przez bocznik pomiarowy, pobudza
sie w przypadku wykrycia przekroczenia kontrolowanego pradu (bez wzgledu na kierunek)
powyzej wartoSci zadanej, a zadziatanie nastepuje po okreslonej zwioce czasowe;.
Informacja o wybranym rodzaju pracy, nastawionym prgdzie pobudzenia Jr i zwitoce
czasowej tz oraz aktualnej wartosci kontrolowanego pradu pokazywana jest na biezgco na

wyswietlaczu.

Wybrany rodzaj pracy

Nastawiony prég dziatania

Nastawiona zwloka czasowa

INAD

Jr=15.0A

tz=0.50s l 1JI=12.2A

Wartoé¢ kontrolowanego pradu

Ponizszy wykres przedstawia algorytm dziatania przekaznika po wykryciu
przekroczenia kontrolowanego prgdu powyzej zadanej wartosci.

Jr

IS S A RN

Kontrolowany
prad

M/ %ﬁ

POBUDZENIE Przekaznik

<tz t

A\

Dloda

tryb PW-BP
Dioda

DZIALANIE
tryb PW-zP Przekaznik

DZIALANIE Przekaznik T

Dioda

Kasowanie E! T

Um..
H

Wejscie T
blokady ~ Bo/B4

BLOKADA sze@T

Dioda

Rys. 3. Dziatanie przekaznika dla rodzaju pracy INAD-PRD.



IKPW - zabezpieczenie wewnatrz-przedzialowe zwfoczne bez kontroli kierunku

pradu.

Przekaznik monitoruje warto$¢ prgdu ptyngcego przez bocznik pomiarowy, pobudza
sie wprzypadku gdy wartos¢ bezwzgledna kontrolowanego pradu jest wewnagtrz
ustalonego przedziatu, a dziatanie nastepuje po okreslonej zwtoce czasowej. Informacja o
wybranym rodzaju pracy, nastawionych wartosciach prgdéw pobudzenia D (dolny prog
pobudzenia), G (gérny prog pobudzenia) i zwtoce czasowej tz oraz aktualnej wartosci
kontrolowanego pragdu pokazywana jest na biezgco na wyswietlaczu.

Wybrany rodzaj pracy

Nastawiona zwtoka czasowa

IKPW |D= 22.5A1G= 34.8A

Nastawiony prég dziatania

tz=0.50s l 1JI=12.2A

D - dolny / G - gérny

Warto$¢ kontrolowanego pradu

Ponizszy wykres przedstawia algorytm dziatania przekaznika gdy wartosc
kontrolowanego pradu miesci sie wewnatrz ustalonego przedziatu.

=Ml

Kontrolowany
prad - ; '
t<tzi tz 74
POBUDZENIE Przekaznik : >
“Dioda JUILIEIERE v EA 1 A A |

DZIALANIE Przekaznik

tryb PW-BP
“Dioda

DZIALANIE
tryb PW-ZP Przekaznik

“Dioda

Wejscie

blokady ~ B5/B4

1
!
!
T
1

BLOKADA Przekaznik

Y

“Dioda

Rys. 4. Dziatanie przekaznika dla rodzaju pracy l KPW.



IKPZ - zabezpieczenie zewngatrz-przedzialowe zwfoczne bez kontroli kierunku
pradu.

Przekaznik monitoruje warto$¢ prgdu ptyngcego przez bocznik pomiarowy, pobudza
sie w przypadku gdy wartos¢ bezwzgledna kontrolowanego pragdu wykroczy poza ustalony
przedziat, a dziatanie nastepuje po okreslonej zwtoce czasowej. Informacja o wybranym
rodzaju pracy, nastawionych wartosciach pradéw pobudzenia D (dolny prég pobudzenia),
G (gérny prog pobudzenia), zwtoce czasowej tz oraz aktualnej wartosci kontrolowanego
pradu pokazywana jest na biezgco na wyswietlaczu.

Wybrany rodzaj pracy \_Nastawiony prog dziatania

IKPZ |D=0.5A |G=10.8A] D - dolny / G - gorny
12=0.50s _J IJI= 8.2A N
Nastawiona zwtoka czasowa Wartos$¢ kontrolowanego pradu

Ponizszy wykres przedstawia algorytm dziatania przekaznika gdy wartosé
kontrolowanego prgdu wykracza poza ustalony przedziat.

A
G-Jh [~ 7° ~N— T \ N
Drdh | wEML N N
D 4 7 TN 3
prad : : bt ; >
tz Ctz L i<tz ‘z
A= e ) —
POBUDZENIE Przekaznik

Dioda [ 1111 - R >

DZIALANIE Przekaznik
tryb PW-BP Pt
Dioda
It)r)%kI)APLV/\AI'-\IZE Przekaznik
Kasowanie O T ﬂ E 5 ﬂ ﬂ ﬂ >
Wejscie T i i i ]
blokady ~ B5/B4 | | | _ >
BLOKADA Prze@T >
Dioda

Rys. 5. Dziatanie przekaznika dla rodzaju pracy l KPZ.



POD-PRD - zabezpieczenie podpradowe zwfoczne z kontrolg kierunku pradu.

Przekaznik monitoruje warto$¢ pradu ptyngcego przez bocznik pomiarowy, pobudza
sie w przypadku wykrycia obnizenia kontrolowanego prgdu ponizej wartosci zadanej,
a zadziatanie nastepuje po okreslonej zwtoce czasowej. Informacja o wybranym rodzaju
pracy, nastawionym pradzie pobudzenia Jr i zwtoce czasowej tz oraz aktualnej wartosci
kontrolowanego pradu pokazywana jest na biezgco na wyswietlaczu.

Wybrany rodzaj pracy

Nastawiona zwitoka czasowa

POD |Jr=-10.5A

Nastawiony prég dziatania

17=0.50s__JJ = -2.2A

Warto$¢ kontrolowanego pradu

Ponizszy wykres przedstawia algorytm dziatania przekaznika po wykryciu obnizenia
kontrolowanego pradu ponizej zadanej wartosci.

Jr+Jh 0

Kontrolowany
prad

K

POBUDZENIE Przekaznik

Dioda

DZIALANIE

tryb PW-BP Przekaznik

Dioda

DZIALANIE

tryb PW-ZP Przekaznik

Dioda

Kasowanie E T H

Wejscie
blokady

B3/B4T

BLOKADA Frzekaznik T

Dioda

Rys. 6. Dziatanie przekaznika dla rodzaju pracy POD-PRD.



NAD-PRD - zabezpieczenie nadpragdowe zwtloczne z kontrolg kierunku pradu.

Przekaznik monitoruje warto$¢ pradu ptyngcego przez bocznik pomiarowy, pobudza
sie w przypadku wykrycia przekroczenia kontrolowanego prgdu powyzej wartosci zadanej,
a zadziatanie nastepuje po okreslonej zwtoce czasowej. Informacja o wybranym rodzaju
pracy, nastawionym pradzie pobudzenia Jr i zwtoce czasowej tz oraz aktualnej wartosci
kontrolowanego pradu pokazywana jest na biezgco na wyswietlaczu.

Wybrany rodzaj pracy

Nastawiona zwloka czasowa

NAD |[Jr=-5.0A

Nastawiony prég dziatania

1z=0.50s__JJ = 1.2A

Warto$¢ kontrolowanego pradu

Ponizszy wykres przedstawia algorytm dziatania przekaznika po wykryciu
przekroczenia kontrolowanego prgdu powyzej zadanej wartosci.

A

+

Jr

Jr-Jh
0

Kontrolowany -
prad \

<

POBUDZENIE Przekaznik

Dioda

DZIALANIE

Dioda

DZIALANIE
tryb PW-ZP

tryb PW-BP Przekaznik T

Przekaznik

Dioda

Kasowanie (O T

Wejscie T ' .
blokady ~ B2/B4 | |
BLOKADA Przekaznik T >
Dioda

Rys. 7. Dziatanie przekaznika dla rodzaju pracy NAD-PRD.



KPW - zabezpieczenie wewnatrz-przedziafowe zwitoczne z kontrolg kierunku pradu.

Przekaznik monitoruje warto$¢ pradu ptyngcego przez bocznik pomiarowy, pobudza
sie w przypadku gdy warto$¢ kontrolowanego prgdu zawiera sie¢ wewnatrz ustalonego
przedziatu, a dziatanie nastepuje po okreslonej zwtoce czasowej. Informacja o wybranym
rodzaju pracy, nastawionych wartosciach pragdow pobudzenia D (dolny prég pobudzenia),
G (goérny prog pobudzenia) i zwtoce czasowej tz oraz aktualnej wartosci kontrolowanego
prgdu pokazywana jest na biezgco na wyswietlaczu.

Wybrany rodzaj pracy

Nastawiona zwloka czasowa

KPW

D=-2.5A

G=10.0A

t2=0.50s JJ = 12.2A

Nastawiony prég dziatania
D - dolny / G - gérny

Warto$¢ kontrolowanego pradu

Ponizszy wykres przedstawia algorytm dziatania przekaznika gdy wartosc
kontrolowanego pragdu miesci sie wewnatrz ustalonego przedziatu.

Kontrolowany _

prad v

POBUDZENIE Przekaznik T

t<tz

Etz

“Dioda

DZIALANIE

tryb PW-BP Przekaznik
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1
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BLOKADA Przekaznik
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Rys. 8. Dziatanie przekaznika dla rodzaju pracy KPW.



KPZ - zabezpieczenie zewnatrz-przedziatfowe zwiloczne z kontrolg kierunku pradu.

Przekaznik monitoruje warto$¢ pradu ptyngcego przez bocznik pomiarowy, pobudza
sie w przypadku gdy wartos¢ kontrolowanego prgdu wykroczy poza ustalony przedziat,
a dziatanie nastepuje po okreslonej zwiloce czasowej. Informacja o wybranym rodzaju
pracy, nastawionych wartosciach prgdéw pobudzenia D (dolny prog pobudzenia), G (gérny
prég pobudzenia), zwtoce czasowej tz oraz aktualnej wartosci kontrolowanego pradu
pokazywana jest na biezgco na wyswietlaczu.

Wybrany rodzaj pracy

N Nastawiony prég dziatania

Nastawiona zwtoka czasowa

KPZ |D=-0.5A

G=18.0Al D - dolny /G - gorny

1z=0.50s__J

J=-8.2A

Warto$¢ kontrolowanego pradu

Ponizszy wykres przedstawia algorytm dziatania przekaznika gdy wartosé
kontrolowanego prgdu wykracza poza ustalony przedziat.
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Rys. 9. Dziatanie przekaznika dla rodzaju pracy KPZ.



PODGLAD NASTAW | PROGRAMOWANIE.
WERSJA OPROGRAMOWANIA.

Gdy przekaznik jest zasilany napieciem pomocniczym istnieje mozliwosc
sprawdzenia wersji oprogramowania urzgdzenia. W tym celu nalezy réwnoczesnie
nacisngé przyciski @®. Na wyswietlaczu LCD pokazywana jest informacja o typie
urzgdzenia, wersji oprogramowania, producencie i numerze seryjnym. Wyjscie do menu
gtéwnego nastepuje po nacisnieciu przycisku E3 lub automatycznie po 25 sekundach.

O
|-RJT—1 KONF [DC] e

Version s
g I-v 1.00 G

Rys. 10. Wyswietlacz — typ przekaznika, wersja oprogramowania, producent, numer seryjny.

Designed = Serial number
[e>s> zezae || ([0001/11

PODGLAD NASTAWIONYCH PARAMETROW.

W trakcie pracy przekaznika istnieje mozliwos¢ podglgdu wartosci ustawionych
parametréw. Po nacisnieciu przycisku B @ nastepuje przetgczenie z ekranu gtéwnego
na ekrany podgladu nastawien wedtug diagramu przedstawionego na rys. 11. Wyjscie do
ekranu gléwnego nastepuje po nacisnieciu przycisku E3l (ESC) lub automatycznie po 25
sekundach.

KONFIGURACJA PARAMETROW.

Po naci$nieciu przycisku @ © nastepuje przetgczenie z ekranu gtéwnego na
ekrany podglagdu nastawien jak opisano powyzej. Aktywowanie mozliwosci konfigurowania
wyswietlanego parametru nastepuje po nacisnieciu przycisku (enter). Konfigurowany
parametr wyswietlany na ekranie przechodzi wtedy w tryb pulsowania. Przyciskami @ lub
® mozliwa jest zmiana wartosci danego parametru do wartosci zgdanej. Zatwierdzenie
wartoéci nastepuje po nacisnieciu przycisku (enter). Ukazuje sie wtedy ekran
koniecznosci wprowadzenia hasta. Postugujac sie przyciskami @ i & zmieniamy wartosci
wprowadzanych cyfr na poszczegdolnych pozycjach, zatwierdzajgc za kazdym razem
przyciskiem (enter) aktualng pozycje i przechodzac do nastepnej. Po wprowadzeniu
wilasciwego hasta przekaznik zapisze nowe wartosci nastawionych parametréow
potwierdzajgc to informacjg ,Zapisano ust.”. W przypadku wprowadzenia btednego hasta
wyswietlany jest komunikat ,Btedne hasto” i nastepuje powrét do ekranu wprowadzania
hasta. Wyjscie z trybu wprowadzania hasta mozliwe jest przyciskiem 3 (ESC) lub
automatycznie po uptywie 25 sekundach.

UWAGA: Hastem ustawionym fabrycznie jest 0 0 0 0. Jego zmiana mozliwa jest w
konfiguracji parametrow tylko z klawiatury przekaznika. W przypadku utraty nowo
ustalonego hasta prosimy o kontakt z producentem.
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Rys. 11. Diagram podgladu i konfiguracji parametréw.
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Rys. 11b. Diagram podgladu i konfiguracji parametréw — opcje dostepne w przekaznikach od wersji v2.xx.

OPROGRAMOWANIE UZYTKOWE.
Instalacja i uruchomienie programu.

Wraz z przekaznikiem uzytkownik otrzymuje oprogramowanie umozliwiajgce jego
konfigurowanie i eksploatacje. Instalacyjne wersje programu dostarczane sg na ptytach
CD. W celu rozpoczecia instalacji nalezy uruchomi¢ plik SETUP.EXE, a nastepnie
postepowac zgodnie ze wskazdéwkami programu instalacyjnego. Na komputer zostang
skopiowane pliki potrzebne do pracy programu. Po zainstalowaniu oprogramowania
w menu Programy w katalogu ZPrAE Sp. z o0.0. dodany zostanie skrot do programu
ZPrAE-EDIT.

Rozpoczecie pracy z programem ZPrAE-EDIT.

Program mozna uruchomi¢ z menu START z katalogu ZPrAE Sp. z o.0. plikiem
ZPrAE-EDIT lub uruchomié¢ plik wykonywalny ZPrAE-EDIT.exe (znajdujgcy sie w katalogu
instalacyjnym). Po uruchomieniu programu dostepne jest okno gtowne, a takze przejscie w
kolejne okna umozliwiajgce podglad stanu i konfiguracji przekaznika. Po potgczeniu
przekaznika z komputerem poprzez tgcze RS-485 rozpoczecie pracy powinno zostac
poprzedzone poprawnym skonfigurowaniem potgczenia, chyba ze uzywano wczesnigj
programu i konfiguracja zostata zapamietana. W celu wprowadzenia zmian nalezy wybrac¢
z menu gtéwnego OPCJE, a nastepnie PARAMETRY POLACZENIA, po czym pojawia sie
okno wyboru portu i predkosci transmisji. Dla przekaznika RJT standardowe ustawienia
predkosci to 9600 bps oraz brak parzystosSci.

Spasdh poacesni
& Bezpodiedrio prasz port szeregomy

 Modem

Nrteleforu: |3635 6
Inicjalizacja [T

€ Laeze TCP

AdiesIP: [192,168.1.211
Host llocalhost

Part: 4000
Rioda] wybierani
& Tonown € Impulsowe

Fareysiods:
‘ & Biak € Pareysta ‘

Parametiy portu szeregowegs—————

Nt por

COM1 =

Predkosé
5600 -

X Cancel o 0K

Rys. 12. Okno parametryzacji potgczenia.



Po poprawnym skonfigurowaniu potgczenia przyciskiem ,START” z panelu
gtbwnego wywotujemy okno umozliwiajgce wyszukanie podtgczonych przekaznikow.
Poszukiwanie urzgdzeh rozpoczynamy naciskajgc przycisk ,Zatgcz skaner’. Rezultat
skanowania wyswietlany jest w postaci listy urzgdzen z zaznaczonym typem oraz adresem
urzgdzenia. W celu potgczenia sie z przekaznikiem o wybranym adresie nalezy zaznaczy¢
go, a nastepnie klikng¢ przycisk ,Potgcz z wybranym urzgdzeniem”. Przekazniki RJT-1 z
oprogramowaniem w wersji 1.xx posiadajg staty adres bedacy wynikiem dzielenia modulo
255 numeru seryjnego przekaznika ([Adr] = [Nr] mod [255]). Adres urzgdzenia w
przekaznikach RJT-1 z oprogramowaniem od wersji 2.xx konfigurowany jest w nastawach
przekaznika z panelu czotowego. Podczas podigczania wiekszej ilosci przekaznikow do
jednego systemu RS485 nalezy zwrdcic uwage aby adresy przekaznikow nie powtarzaty

sie.

® Poszukiwanie urzadzen @
| Zakacz skaner I Skanawanie od poczatku
RUT/RIT na adresie : 3
Polacz z wybranym urzgdzeniem |

Rys. 13. Okno poszukiwania podtgczonych urzadzen.

Program umozliwia wy$wietlenie okna z widokiem elewacji przekaznika i jego
konfiguracje. Okno programu podzielone jest na dwie czesci. W lewej czesci wyswietlony
jest widok przekaznika RJT, na ktorym przedstawione sg aktualne nastawy, stan
przekaznika, wartosci prgdu na boczniku pomiarowym, warto$¢ pradu zarejestrowana przy
ostatnim zadziataniu oraz podstawowe parametry opisujgce przekaznik takie jak: typ
przekaznika, numer seryjny, nominalny pragd wejs¢ pomiarowych oraz nominalne napiecie
pomocnicze. W prawej czesci okna programu dostepny jest panel przeznaczony do
konfiguracji przekaznika. Umieszczone sg w nim pola edycyjne pozwalajgce na
wprowadzenie nowych wartosci poszczegdlnych parametréw oraz dwa przyciski:
,Odswiez” (odczytujgcy aktualne nastawy przekaznika) i ,Wyslij” (umozliwiajgcy zapisanie
nowych wartosci po wprowadzeniu prawidtowego hasta). Na przedstawionej graficznie
elewacji przekaznika dostepny jest przycisk kasowania ,KAS” pozwalajgcy na zdalne
skasowanie przekaznika po zadziataniu. W programie symbol braku kontroli kierunku
pradu I wyswietlany na wyswietlaczu przekaznika zostat zastgpiony literami ,ABS”

o R 8=
Konfiguracia przek aZnika
Flodzaj pracy
RIT-[ 1 ] ] lPrﬁE oS naorme ]
nr 0001/11 = "Gzen. Pig ozmchom——
32,0 %
aes NAD [ Jr=32,0A
z=0,50s | J=a44n
Zarejestiowany piad
J=32,6A G >
Czas awtoki
[0 Ji=+[E00] me]
Tiyb pracy P
o [o "Jifjpscss
Fillr ugredniaige
s € WYEACZONY -
[Upn [230VACIDC| Jwn |  KONF |\ T =—
() zAs. () POBUDZ. i DZIALANIE () BLOKADA 400 Jv
Hap.nom, Unrlmv—
Histerezr Tigh pracy P Filr ugredniaja 150 %
’VJh oA | [PW-BP ! [wvmczor\lv !
Bocanik s Odswiez
Prad nominalry Map. norminaln
Jun=400[A] | |Uwn=150[mV]

Rys. 14. Widok okna programu ZPrAE-Edit dla RJT-1



KOMUNIKACJA ZDALNA - MODBUS RTU od wersji v 2.xx.
Rejestry i funkcje.

W  przekazniku RJT-1 od wersji v 2.xx zostat zaimplementowany protokot
komunikacyjny Modbus RTU umozliwiajgcy zdalne wprowadzanie nastaw alarmow,
kasowanie oraz podglad aktualnych wartosci napiec. W celu zdalnej zmiany nastaw
urzgdzenia nalezy odblokowac¢ mozliwos¢ zapisu poprzez wystanie odpowiedniej komendy
z aktualnie ustawionym hastem. Wystanie komendy umozliwiajgcej zdalny zapis nastaw
aktywuje mozliwos¢ zapisu na czas 60s. Adres urzgdzenia mozna ustawi¢ z panelu
przedniego przekaznika w zakresie od 1 do 254.

Obstugiwane funkcje MODBUS:

0x01 Read Coils Report Slave ID: |

0x02 Read Discrete Inputs Dostepne funkcje: 0x11

0x03 Read Holding Registers W odpowiedzi na funkcje 0x11 otrzymujemy odpowiedz:

0x04 Read Input Registers Slave ID: 0x04

0x05 Write Single Coil Run Indicator Status: OxFF = ON

0x06 Write Single Register Additional Data: ,RJT-1 KONF [DC] P>S> ZPrAE v

0x11 Report Slave ID XXX , .
(X.XX — oznacza wersje oprogramowania)

Adresowanie:

Discrete State: | Dostepne funkcje: 0x02

Adres: Opis parametru: Typ danych: Wartos¢: Zakres: Atrybut:

1 RJT-1 pobudzony Bit Off=0, On=1 | 01 read

2 RJT-1 zadzialany Bit Off=0, On=1 | 01 read

3 RJT-1 zablokowany Bit Off=0, On=1 0-1 read

4 RJT-1 byt_pobudzony Bit Off=0, On=1 | 01 read

5 RJT-1 byt_zadziatany Bit Off=0, On=1 | 0-1 read

6 RJT-1 awaria Bit Off=0, On=1 | 0-1 read

Coils: | Dostepne funkcje: 0x01, 0x05

Adres: Opis parametru: Typ danych: Wartos¢: Zakres: Atrybut:

100 Kasowanie Bit Off=0, On=1 | 0-1 read/write

Holding Register: | Dostepne funkcje: 0x03, 0x06

Adres: Opis parametru: Typ danych: Wartos¢: Zakres: Atrybut:

3000 Zezwolenie na zapis Unsigned 16 0-9999 0—9999 write - aktualne hasto

3001 Ustawienie nowego hasta Unsigned 16 0-9999 0 —9999 write

3002 Rodzaj pracy Unsigned 16 0-7 0-3 read/write

3003 Prog gorny Signed 16 *1 -1,2In—1,2In read/write

3004 Prad rozruchowy/Prég dolny Signed 16 *1 -1,2In = 1,2In read/write

3005 Histereza Unsigned 16 *1 0-(2,5In-1) read/write

3006 Czas zwioki przekaznikéw Unsigned 16 0-30099 Oms — 300,99s read/write

3007 Tryb pracy PW Unsigned 16 0-1 0=Off /1=0n read/write

3008 Filtr usredniajgcy Unsigned 16 0-5 0-5 read/write

3009 Prad nominalny bocznika Unsigned 16 6 - 6000 0,6A — 600A

3010 Napiecie nominalne bocznika Unsigned 16 50-150 50mV — 150mV

Input Register: | Dostepne funkcje: 0x04

Adres: Opis parametru: Typ danych: Wartos¢: Zakres: Atrybut:

4000 Prad wejsciowy Signed 16 *1 -1,3In—1,3In read

4001 Prad wejsciowy w momencie zadziatania Signed 16 *1 -1,3In = 1,3In read

*1 — wartos$¢ zalezna od ustawionego prgdu znamionowego bocznika In oraz trybu pracy.




DANE TECHNICZNE.

Zasilanie pomocnicze

Napiecie znamionowe

Uen =220 V DC (230 V AC) lub inne wg zam.

Zakres roboczy

0,8 + 1,15 Upn

Pobdr mocy

P<25W

Wejscia pomiarowe (do wspoipracy z bocznikiem pomiarowym)

Liczba wejs¢

1 (izolowane galwanicznie)

Zakres napie¢ wejsciowych Uwn (konfigurowalne)

od 50 mV do 150 mV co 5 mV

Niepewnos¢ pomiaru napiecia wejsciowego

0,5 mV

Prad znamionowy bocznika Jwn (konfigurowalny)

0od0,6 Ado59Aco0,1A

od6 Ado59Aco1A

od 60 A do 600 Aco 10 A

Maksymalny nastawialny prég pobudzenia

1,2 JWn

Rozdzielczo$¢ nastaw

0,01A dla Jwn0d 0,6 Ado 5,9 A

0,1A dla Jwnod 6 Ado 59 A

1A dla Jwn od 60 A do 600 A

Dokfadnos¢ pomiaru pradu

+1% Jwn £1 cyfra

Czas detekcji pobudzenia bez filtru usredniajgcego

<20 ms

Wejscie blokujace

Napiecie znamionowe

Un =220V DC (230 V AC) lub inne wg zam.

Prég pobudzenia

0,7 UnDC, (0,5 UrAC)

Pobdr mocy <0,3W
Dostepne rodzaje pracy przekaznika

Zabezpieczenie podpragdowe zwtoczne POD-PRD.

Zabezpieczenie nadprgdowe zwtoczne NAD-PRD.

Zabezpieczenie wewnatrz-przedziatowe zwtoczne KPW. D<J<G

Zabezpieczenie zewnatrz-przedziatowe zwtoczne KPZ. J<D,G<J

Dla podanych rodzajéw pracy

l dziatanie bez kontroli kierunku pradu

dziatanie z kontrolg kierunku pradu

Histereza ukfadow pomiarowych

IJPOD-PRD |  Jh < (1,3 Jwa—Jr)
INAD-PRD Jh<Jr
B<Pw Jh <min(D; (1,3 Jwn — G))

o | (N4 Jh < (G-D)/2

Maksymalna gtebokos$¢ histerezy

POD-PRD Jh < (1,3 Jwn—Jr)
NAD-PRD Jh < (1,3 Jwn + Jr)
KPW Jh <min((1,3 Jwn + D); (1,3 Jwn — G))
KPZ Jh < (G-D)/2

Rozdzielczos¢ nastawy histerezy

0,01AdlaJwnod 0,6 Ado 59 A

0,1A dla Jwnod 6 Ado 59 A

1A dla Jwn 0d 60 A do 600 A

Zwloka czasowa przekaznika wykonawczego

Zakres nastawy 0+ 300,99 s
Rozdzielczo$¢ nastawy 10 ms
Doktadnos¢ nastawionego czasu 10 ms




Filtr usredniajacy

Stata czasowa filtru T (do wyboru)

BRAK, 50 ms, 100 ms, 500 ms, 1s,5 s

Czas detekcji pobudzenia z wigczonym filtrem

0,5T +20 ms

Zestyki przekaznika

Maksymalny prad wytgczalny DC

=0,2AdlaU=220V;L/R=40ms

Maksymalny prad ciagty I=5A

Czas wilasny przekaznika <10 ms
Izolacja

Napiecie znamionowe izolacji 250V

Kategoria przepieciowa

Napiecie probiercze miedzy niezaleznymi obwodami

2 kV; 50 Hz; 1 min

Napiecie probiercze przerwy zestykowej

1kV; 50 Hz; 1 min

Komunikacja

Typ / Protokot / Predkosé

RS-485 / ZP6, Modbus RTU / 9600 bps

Oprogramowanie firmowe

ZPrAE-Edit

Dane ogoéine

Stopien ochrony obudowy P40

Temperatura otoczenia od -5°C do +40 °C
Ochrona przed oddziatywaniem srodowiska RT I

Sygnalizacja stanu pracy przekaznika Cztery diody LED
Wyprowadzenia (gniazdo/wtyk) 2 xGZ14

Wymiary zewnetrzne (bez gniazda)

77 x 100 x 110 mm (WxSxG)

WYGLAD | WYMIARY PRZEKAZNIKA.

Podstawa

. Gniazdo A Gniazdo B
QIRAIRRI | AR
RJT-[ 1 ] zpr E
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® o |o

Q PoBuDz. @ DZIALANIE () BLOKADA

92
77

Q zas.

I[N IO

< 100 N

przekaznika

Rys. 15. Rysunek wymiarowy przekaznika RJT-1.
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UWAGA:

Do montazu przekaznikow naszej produkcji zalecamy osprzet pomocniczy (kasety, gniazda,
zaslepki) opracowany w oparciu o sugestie klientow i wieloletnie doswiadczenie. Wiecej informacji
na ten temat w folderze: , Kasety i gniazda przekaznikow R-8614/R8614Z, GZ-14/GZ-14Z"

dostepnym na

www.zprae.pl.
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R)T-I

REW

RSH-3, RSH-3S — szybkie wytaczajace
RS-6 — szybkie posredniczace

RPD-2, RPP-4, RPP-6 — pomocnicze
RMS-2 — sygnalizacyjne

RCW-3, RCDW-1 — kontroli ciggtosci
obwodoéw wytgczajacych

RKO-3 — kontroli ciggtosci
obwodow zasilania

RB-1, RBS-1 i RBS-2 — bistabilne

RT-22 — czasowe

RUT-1, RUT-2 i RUT-3 — napieciowo-czasowe
RJT-1 i RJT-3 — pragdowo-czasowe

RKU-1, RKS-1 — wykonawcze

LZ-1 i LZ-2 — liczniki zadziatan

RPZ-1 - przetaczania zasilan

GPS-1 — synchronizacji czasu

MDD-6 i MDS-12 — moduty diodowe

PH-XX, PS-XX — moduty przetacznikow,
przyciskow i lampek kontrolnych

Osprzet pomocniczy

IiRéT-I zid
: 000311

Zabezpieczenia szyn zbiorczych
typu TS-6, TSL-6 i TS-7

Cyfrowe uktady rezerwowania
wytacznikow typu TL-6r, TLH-5i TL-7

Przekazniki pomocnicze
i sygnalizacyjne

Uktady sygnalizacji centralnej
typu MSA-9, MSA-12 i MSA-24

Szafowe zestawy zabezpieczen
sterowania i nadzoru

Uktady pomiaru energii elektrycznej
i rejestrator zdarzen ZRZ-28

Zestawy rezystorow docigzajacych
obwody pomiarowe

Rozdzielnice zasilania potrzeb wtasnych
pradu statego i przemiennego

Przekazniki automatyki SZR typu SZR-9

Zasilacze, walizki pomiarowe, przektadniki
i transformatory posredniczace

Obudowy szafowe aluminiowe typu PROFIL-L
Badania okresowe i poawaryjne,
a takze naprawy i remonty

zabezpieczen szyn zbiorczych i LRW

Ustugi serwisowe, uruchomienia
i badania pomontazowe

Sp.  0.0. 41-100 Siemianowice Slgskie, ul. Marii Konopnickiej 13

E LAKEAD PRODUKCYJNY APARATURY ELEKTRYCZNEJ
tel: 32 22 00 120; fax: 32 22 00 125; e-mail: biuro@zprae.pl

Sp.zo.0.
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